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1) Sekilde blok diyagrami verilen sistemigaret aks diyagramini ¢izip Mason Kazang¢ formulind kullakara
giris ile ¢ikis arasindaki transfer fonksiyonunu bulunuz.
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2)Blok diyagrami verilen sistemin transfer matnisle
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[I +G(S)H(S)]_l UG seklindeki kapali gevrim transfer fonksiyonu d)yi bulunuz.

3)Asagidaki denklem acik ¢evrim hionun ikinci dereceden denklemidjg.fsinisoidal beslemedir. Y ¢kki

fazérini X de sinusoidal girifazoriini gosterirse:; denklemden frekans tepkisi gerekli genlik ve aci
ifadelerini bulup w=1.2 rad/sn deki gerlerini hesaplayiniz.
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4) Birim geri beslemeli bir kontrol sisteminin ilgml transfer fonksiyonusagida verilmstir. Root-Locus

egrisini gizip ezrinin gercek ve sanal ekseni kgstioktalardaki dgerini hesaplayip ne zaman kararsiz ojaca
yaziniz.

4K
Gy =

s(s +2)(s +4)

5) a-) Kag turlt kararlihk analizi yapilgekil gizerek anlatiniz.

b-) Asagida denklemleri verilen sistemdg ik girisi, zy son Giksi gosterirse bgangic kagullarini sifir
kabul ederek tiim sistemin transfer fonksiyonunwpuararhlgini test ediniz.
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Not: 1-) Sure 75 dakikadir. 2-) Her soritguanhdir.
Basarilar Dilerim.
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